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KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan
Dari hasi! percobasn pengendslian kecepatan motor DC  dengan
menggunakan Fuzzy Logic Controller berbasiskan FPGA ini, maks dapat
diperoleh kemtmpulan sebagai berikat -
1. Sistem pengendalian kecepatan motor DC dengan Fuzzy Logic Controlier
berbasiskan FPGA memberikan hasil oufpus sesual dengan ser point.

2. Kowntrol sistem dapat mencapal sef poinf yang ditentukan walaupun diberikan

3. Sistemn pengendalian motor DC dengan Fuzzy Logic Controller berbasiskan
FPGA dapat menghilangksn over shoot pada motor DC.
4, Fuzzy depat memecahkan masalah proses kontrol tanpa membutuhkan

persamaan matematis.

Saran wntuk mepingkatken kinerja dari sistem pengendalisn kecepstan

motor DC dengan menggunakan Fuzzy Logic Controller berbasiskan FPGA ini

dan untui pengembangn lebih lanjat adalah sebagei berikut :
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omd
.

Untuk memperhalus respon sistem perlu ditembahnkan beherapa rule fuzzy

{(modifikasi rufe).
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Untuk meningkatkan keakuratan pada sensor motor DC dapat dilakukan
dengan menambshkan fubang pada piringan encoder .

Pengembangan sistem dengan arzh putaran motor DC  yang dapat berputar
dua arsh.

Dapai dikembangkan dengan menghubungkan modul FPGA dengan owuipus
veng dihasilkan dapat ditampilkan ke PC, baik sinval digital maupim sinyal

analog.





